Servigo Publico Federal
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia Sul-rio-grandense
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DISCIPLINA: Sistemas Embarcados e Automagao

Vigéncia: a partir de 2023/1 Periodo letivo: 8° Semestre

Carga horaria total: 75 h Caédigo: PF_CC.56

Ementa: Introdugdo aos sistemas embarcados e automacgdo. Analise dos
sensores e atuadores. Introducdo aos Microcontroladores e Single Board
Computers. Estudo das Interfaces de comunicagéo. Estudo dos Controladores
l6gicos programaveis (CLP). Nogdes de redes industriais.

Conteudos

UNIDADE | — Introducéo aos sistemas embarcados e automacgao
1.1. Conceitos
1.2. Aplicagdes

UNIDADE Il — Sensores
2.1.Sensores de temperatura
2.2 Sensores magnéticos e eletromagnéticos
2.3 Sensores de grandezas mecanicas
2.4 Sensores de proximidade, presenca e posicao

UNIDADE Il — Atuadores
3.1. Lineares
3.2. Motores, motores de passo e servo motores
3.3 Atuadores especificos

UNIDADE IV — Microocontroladores e Single Board Computers
4.1. Programacéao de Microcontroladores
4.2. Single Board Computers
4.3 Interfaces de comunicagao

UNIDADE V - Controladores Logicos Programaveis
5.1 Programacgéao de CLPs
5.2 Nocbes de Redes Industriais.
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